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Johdanto

Tallentavalla kamerajérjestelmalld saatuja kuvia kritisoidaan aika ajoin
julkisuudessa. Vertailukohteena pidetdén usein tv- ja elokuvamaailman
luomaa mielikuvaa kuvien ominaisuuksista. Viihdemaailmassa kuvalle
asetetut vaatimukset ja olosuhteet ohjaavat kéytettyjd menetelmii ja vélineita.

Kameravalvonta ndhdddn osana muita turvasuojausmenetelmid.
Turvasuojauksen tavoitteena on estdd tai rajoittaa omaisuus- ja
henkilovahinkoja.

Vakiintuneelle turvasuojausmenetelmaille tarvitaan toimialalla tunnetut
madritykset ja ohjeet. Millaista on tarkoituksenmukainen kameravalvonta,
mitd vaatimuksia se asettaa kuville, jirjestelmille ja valvomotoiminnalle.
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Kameravalvonnan tarkoitus ja tavoitteet

Kameravalvonnan tarkoitus on antaa asianmukainen herdte henkilo- tai
omaisuusvahinkoja estivien tai rajoittavien toimenpiteiden aloittamiselle.
Tallentava kamerajérjestelmd on menetelma taltioida kiinteistostd kuva-
informaatio ja my6hemmin tarkastella sen avulla vahinkotapahtumaa ja
erityisesti tunnistaa tai yksiloida siihen liittyvid henkilGita.

Kameravalvonnan tavoite on kohteesta tuotettavan kuvan (ndkymén,
otoksen, ndytteen) yksityiskohtaisuus. Sovittu vaatimus on henkilon:

- yksildinti (K120), ndkoiskuva

- tunteminen (K50), ndkoiskuva

- havaitseminen (K10)
Kun kohde on muu kuin henkild on siitd saatava mittasuhteiltaan
vastaavan tarkka ndkyma tai muuten tarkoituksenmukaisesti tulkittavissa
oleva yksityiskohtien tarkkuus.

Kun kohde on henkilé (pituus 160-180 cm):

Li’_:__gtl

YksilSinti - K120

- kohteen on oltava vahintaan
120 % ruudun korkeudesta

Havaitseminen - K10
- kohteen on oltava vahintaan
10 % ruudun korkeudesta

Tunteminen - K50
- kohteen on oltava vahintaan
50 % ruudun korkeudesta

Yleiskuva - K5

- kohteen tulisi olla vahintdan 5 % ruudun korkeudesta

Tavoitetta ei saavuteta jos kuvandyte on vaikeasti tulkittava
puutteellinen, mika selittyy esimerkiksi seuraavista syista:
- katselu- tai tallennushetki ei ole oikein ajoitettu
- yksityiskohtien niukkuus suhteessa kohteen tarkastelun vaatimuksiin
- ndkymén epétarkoituksenmukainen valaistus
- tallennendytteen laatu
- ylldpidon puutteiden takia huono tai menetetty otos ja tallenne

ja
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K-menetelma

K-menetelmédn mukainen suunnittelu
K-menetelmd on kuvainformaation (ndkymén, otoksen, néytteen)
yksityiskohtaisuuden kédytdnnéllinen suunnittelu- ja tarkistusmenetelmé
kun valvonnan kohteet ovat henkilGité.
Menetelmd on luonnostaan tarkoituksenmukainen sisétiloissa hyvissd
keinovalaistuksessa kiintedsti suunnatun kameran kuvauskulmissa.
Jos menetelmdd halutaan kayttdd wvaihtelevissa ulko-olosuhteissa tai
suunnattavilla kdéntopéa- tai kupukameroilla, tdytyy olosuhdemuuttujien
vaihteluvéli sekd valvojien ohjeistus tdydentdd jérjestelmikohtaisilla
madrityksilla.

K-menetelmdn mukainen tarkistus

K-testitaulun avulla tarkastetaan tai tarkistetaan jdrjestelmdn olevan
suunnitelman mukainen. Testitaulu on asennuksen aikana tyoviline,
jonka avulla jo kamerapaikan asennus ja sddtd voidaan tehda
suunnitelman mukaisena. Ndkymien kuvaussektorit ovat henkildiden
kulku- ja tyoOskentelyalueen mittakaavassa ja korkeuksilla yleensd
sisdtiloissa ja rakennuksen ldhelld joten jdrjestelmd voidaan tarkastaa
ilman erityisid mittavélineitd, nostolaitteita ja tyojérjestelyjd. Samalla
voidaan tallentaa tai tulostaa tarkastusnidyte dokumentiksi. Testitaulua
kédytetddn jérjestelmdén kuuluvien laitteiden avulla, jolloin jérjestelmén
valvontatuotannolliset ominaisuudet siséltyvit tarkastukseen.
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K120 valvottu paikka, K-testitaulu ja Rotakin-testikohde
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Kameravalvontasuunnitelma

Hankintaa varten tarvitaan K-menetelmdn mukainen kameravalvonnan
suunnitelma. Kameravalvonnan onnistumiselle on keskeisen tarkeda seké
selvittdd toimintaympériston olosuhteet ettd selvityksen osoittaman
tarpeen mukaisesti ryhtyé niiden kehittdmiseen ja ylldpitdmiseen.
Kameravalvontaa koskeva yksityisyyden suojan lainsdddidntd on tunnettava
suunnittelussa ja huomioitava siitd johtuvat rajoitukset ndkymien méaarityksille.

Nakyma, otos ja nayte
Nékyma
Kuvauspisteeseen projisoituva valvotun paikan, tilan ja alueen rajaus.
Kohteen tulee kuvautua tarkoituksenmukaisesti kameran suuntaan
syvyysterdavin etdisyyden K-kaareen asti. Nakymin perusteella voidaan
tarkastaa suunnitteluratkaisun laatu.

Otos
Nékymaistd kamerajérjestelmélld tuotettu jatkuva kuvasarjakopio tai
yksittdinen kuvakopio. Otoksella voidaan tarkastaa kamerajérjestelméin
laatu.

Nayte
Otosinformaation tarkastettava esitys ndytolld, tosiaikainen tai tallenne.
Naytteelld voidaan tarkastaa tulosteen laatu ja soveltuvuus
kayttotarkoitukseen.
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Valvottu paikka, tilanne ja tapahtuma

Valvottu paikka

Nékymén syvyysterdvdn otoksen sisdltimd tila ja/ tai alue. Ndkymdt
vaakaprojisoidaan taso- tai asemakaavioon alueena. K-120 nidkymi on
madritelméllisesti tilavuus, K50 ja K10 kuvaavat myds kameran
asennuskorkeudesta riippuen osaa (maa) alueesta,.

Tilanne

Tilanteella tarkoitetaan samaan tapahtumaan liittyvdd osaa tapahtuman
kehityksesti ja kulusta, joka kootaan eri ndkymist.

Tapahtuma

Tapahtumalla tarkoitetaan tilanteiden kokonaisuutta, josta voidaan tehda
tapahtumaselvitys raporttina tai  sanallisena tapahtuma-arviona.
Tapahtumaselvityksessd voi kuvallisen informaation lisdksi sisdltyd
informaatiota, joka on keridtty esimerkiksi kiinteistossa kdynnin aikana.

Suunnitteluvaatimuksia
Kayttotarkoitus
Madrittdd valvonnan kayttotarkoituksen tai kéyttotarkoitukset.

Nakymien maarittely

Madrittdd mitkd ndkymaét ja kohteet on valvottava ja niiden K-luokan
mukaisen yksityiskohtaisuuden tilassa ja alueessa. Esimerkkikaavio:

kiinteisto
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Esimerkkikaavio: ndkymien on asema/tasokaaviossa osoitetuissa
paikoissa oltava niin yksityiskohtaisia, etta:

- henkilon voi tunnistaa (K120), nikymai 1 ja 2

- henkil6t ja ajoneuvot voi tuntea (K50), nikymai 3, 4 ja 5

- valvonnan avulla havaitaan tilassa tai alueella liitkkuva henkild
(K10) ndkyma 6, 7, 8 ja 9.

Huomautus: nikyméa 7 on valvottu vain tydajan ulkopuolella.

- ndkymdt 8 ja 9 tuotetaan kupukameran esiasennoilla ja
etdvalvontakeskuksesta silld voidaan tarkastaa koillinen ja
luoteinen aitalinja K50-tarkkuudella, tuotantotila voidaan tarkastaa
K5-tarkkuudella ndkymén 7 kameralla.

Huomautus: kupukameran nidkymé yksityisyys/tsto” on rajattava
pois kameratekniselld menetelmilld (’privacy zone™)

Tapahtumaennuste

Madrittelee miten valvotut paikat ja nidkymit muodostavat aika- ja/tai
tilajarjestyksellisen asiayhteyden, jolla otoksin tarkastettavat yksittdiset
tilannekuvaukset voidaan yhdistdd tapahtuman arvioimiseksi ja
tarkistamiseksi.

Havaittava liike

Mairittelee minkélaista litkettd otosten tulee toistaa ja valvonnan on
havaittava.

Valvonta-ajat

Madérittdd, milloin valvonta on valvojan ja/tai automaattisessa kaytto- tai
hilytysvalmiudessa.

Olosuhdemuuttujat
Madrittdd otosten tuottamisen nikymékohtaiset olosuhdevaatimukset.

Séaddettdvit olosuhteet
Valaistus
Esimerkki: Valvonnan tulee aina havaita tuotantotilan valvotussa
sisdtilassa ja alueella oleskelevat henkildt véri-informaatiotarkkuudella.
Nékymadn tarvitaan “valkoisen spektrin” vallitsevan valon valaisimet ja
herkét varikamerat.

Esimerkki: Valvonta-aikana, kaikkina vuodenaikoina arkisin klo 17:00 —
6:00, wulkondkymid valaisevat pienpainenatriumlamput (kapeaspektri
SOX-lamppu) vérien tulkinta on ldhes olematonta, mustavalkoinen
informaatio on niiden olosuhteiden valvonta-aikana riittava.

Nékymaiesteet, katveet
Esimerkki: Valvotaan rakennetta aitalinjan puolella (ndikymé 6).
Varaston lastauslaiturin edessd voi toimistoajan ulkopuolella olla
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pysdkoitynd jopa neljd ajoneuvoa. Kamera sijoitetaan vastakkaiselle
puolelle aitalinjan mastoon.

Esimerkki: Toimisto-osan edustan istutukset leikataan joka  syksy
puutarhakunnossapidon ohjeen mukaisesti. Takaportin kdytdvan lumi
aurataan pois valvotulta alueelta.

Luonnon olosuhteet

Jarjestelman vakaus

Valvonta

Esimerkki: Valvotussa paikassa esiintyy sumua syksylld ja talvella.
Tdmi saattaa vdhentdd ndkyvyyden 25 metriin, valvottavan alueen
maksimisyvyys mééritetdén timén sddnnon mukaisesti.

Madrittad, minkélaisia hdiriotekijoitd, kuten ymparistotekijoitd, ilkivaltaa
tai sdhkonjakelun hiiriditd jarjestelmédn on kestettdvd, ja mitkd ovat
valitun turvallisuustason mukaiset vastaavat suojausmenetelmait
jarjestelmén vakaudelle.

Madrittad, kuka valvoo ja missid. Lisdksi on méadritettdva, millaisia
tilanteita tallennetaan.

Valvontamenetelmét

Valvonnan tavoite on tosiaikaisesti ja todennidkoisesti, vélittdmén
kuvainformaation perusteella, havaita ja tunnistaa vaaroja, jolloin on
mahdollista kdynnistdd asianmukaiset omaisuus- ja henkildvahinkoja
rajoittavat toimet.

Valvonta, erilaisia valvonnan intensiteetteja:

- valvoja tai pdivystdjd keskittyy jatkuvaan kiinteiston tai kiinteistojen
keskeisten  valvottujen = paikkojen  néytteiden  tarkastamiseen.
Nayteinformaatio on valvonnan keskeinen tai yksinomainen tilanteiden
havaintomenetelma.

- valvoja tai péivystdjd tarkastelee osa-aikaisesti ja satunnaisesti joitakin
valvottavia paikkoja asiayhteydessa ja/tai litkemuutosherétteilla.

- heridte kdynnistdd valmiudessa olevan valvonnan. Naytteet tarkastetaan
tosiaikaisesti tunnistetun herédtteen (rikosilmoitin, kulunvalvonta,
puhelinilmoitus, uhkaviesti jne) tai kalenterisidonnaisen vartiokierron
perusteella.

- edellisten yhdistelmia.

Tallennus

Jarjestelmd ainoastaan tallentaa, ei valvota. Jélkikdteen arvioidaan,
todetaan ja raportoidaan tapahtumat tallennenéytteiden avulla. Tallennus
on joko jatkuvaa, kalenteriohjattua, liikeilmaisuohjattua, ulkoisella
heritteelld ohjattua tai niiden yhdistelmia.
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Kamerajarjestelma
Tekniset vaatimukset

Otoksen tuottaminen

Kamera on jérjestelmén tdrkein laite, joka poimii heijastunutta valoa
nidkymén pinnoista ja kohteesta ja muuttaa valon sdahkodiseksi signaaliksi,
jota voidaan siirtdd, kasitelld ja muuttaa takaisin optiseksi ndytteeksi.
Otos muodostuu valaistuksen, objektiivin ja kameran yhteisvaikutuksella.

Valaistus
Nékymddn tulee jérjestdd riittdvd valaistus. Parhaaseen tulokseen
padstddn kun ndkymi on tasaisesti valaistu. Véhiistd, epdtasaista tai
voimakaskontrastista valaistusta, heijastuksia tai taustavaloa pitdéd valttaa.
Valaistus on suunniteltava siten, ettd valovoimakkuus tulee tarkkailtaville
pinnoille mahdollisimman kohtisuorassa.
Kun valo suunnataan 45 asteen kulmassa tulee vaaka- ja pystypinnoille
sama valaistusvoimakkuus.
Valaistussuunnittelua ohjaavat seuraavat standardit SFS-EN 12464-1
Valo ja valaistus. Tyokohteiden valaistus sekd prEN 12464-2
Tyopaikkojen valaistus.
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Objektiivin polttovili
Kysymys: kuinka kauas kameralla nékee ?
Vastaus: polttovdlid vaihtamalla kameralla voidaan kuvata tarkasti
kuinka kaukaa tai l&heltd tahansa.

Kuvan koko
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h Kuvakennon korkeus H Kuvan korkeus
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Kéaytannollinen tyokalu laskentakaavalle Pystypoikkileikkaus tyypillisessd asennuksessa.
Asennuspisteen ja pystykatselukulman tulisi olla sellainen ettd kohde ja
testitaulu kuvautuu geometrisesti ja syvyysterdvyydeltddn tarvittavan
kéayttokelpoisena.
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Valvotun paikan suunnittelu K-menetelmélla:

1. K-luokka: valvottavassa paikassa vaadittava kohteen
yksityiskohtaisuus madritiaén: K120, K50 tai K10

2. Etiisyys: kameran asennuspiste ja sen nikymén takaraja eli kohteen
etdisin valvottava sijainti, eli K-kaari, maiiritetddn sektorina ja
esitetdédn tasokaaviossa.

3. Vaakaleveys: sektorin K-kaaren leveys mitataan.

4. Kameroiden madrd: sektorin ja K-kaaren leveys johtaa K-luokan
mukaisen maksimivaakaleveyden perusteella edelleen yksittdisiin

kamerasektoreihin
Maksimi vaakaleveys/m
K-luokka PAL (768) | 2CIF (704) XGA | SXGA(1280)
(1024)

K120 2 1,8 2,6 3,3
K50 4.8 4.4 6,4 8

K10 24 22 32 40

K5 48 44 64 80

K-luokan sallima maksimivaakaleveys K-kaarella

Valvonta-alueita polttovilin mukaan

K120 ja K50 mittasuhteita ja kuvakulmasta riippuvia valvonta-alueita



Kameravalvonnan K-menetelméa

16.2.2006
12
Vaakakuva-kulma/ °
K-luokka 6 | 12 | 225 | 45 90
K120 20 10 5 2,4 1
K50 49 24 12 6 2,4 e e
K10 250 | 120 0 29 12 Maksimietdisyys/m
K5 500 | 240 120 58 24
PAL: laskennallisia esimerkkejd vaakakuvakulman ja

maksimietdisyyden kesken

(Huom Field of View-kiekko antaa pidemmat etdisyydet koska se
ilmoittaa overscan-arvot )

5. Polttovili: kamerasektorin etdisyys ja vaakaleveys muodostavat
kuvakulman, jonka mukainen otos voidaan toteuttaa polttovilin
valinnalla, kamerakennon leveydestd w riippuen
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Esimerkki:

(1.) K-luokka on K50

(2.) etdisyys kamera-asennuspaikasta K50-kaarelle on 12 metrid

(3.) kaarta vastaava kohtisuora leveys on 9,6m

(4.) 9,6m/4,8m =2, ndkymdiin tarvitaan 2 kameraa

(5.) kolmiolaskennalla saadaan: arctan((’2*9,6m)/12m) = 22.5°, yht 45°
kameroiden polttovalit: 45° /2 = a’ 22,5°,
kun kenno on 1/3” on polttovéli a’ noin 12mm ( field of view-kiekko)
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Liitteet
1. Valaistustaulukko eri testimenetelmissa.
2. Mallikuva porttialue
3. Mallikuva kauppa
4. SVK Testitaulun kdyttdohje
LIITE 1.
Kaytto- ROTAKIN SVK VALAISTUS VALAISTUS ulkona
tarkoitus |MENETELMA  |MENETELMA | sisitiloissa Vihimméis-
luokka SFS-EN 50132-7 | A3 taulu Vahimmais- vaatimus valvonta-
lahin ref liitteend vaatimus valvonta- aikana
aikana
K 120 C K120 300 lux 50 lux
K 50 H K50 300 lux 50 lux
K 10 M K10 300 lux 50 lux

Ylldmainitut valaistusarvot on standardeista SFS-EN 12464-1 ja SFS-EN 12646-2

Testaus suoritetaan ulkotilojen osalta ensisijaisesti pdivdnvalossa, kuitenkin siten, ettd valaistus
viahintddn 50 lux.

Tavoitteet voidaan saavuttaa pienemmadlldkin valaistuksella kaytettdessd laadukkaita kameroita.
Jérjestelmén tilaaja arvioi tarvittaessa otoskuvan laadun testikuvan avulla kéytettdvissd olevalla
valaistustasolla.




Kameravalvonnan K-menetelma 16.2.2006
14

LIITE 2.
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LIITE 3.
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Kameravalvonnan suunnitteluohje SVK testitaulun kdyttoohje

LIITE 4.
SVK testitaulun ka
Joseptintieut R
K50 <- kuva-alan loveys 447 m—> viivapari: 11,8+ 11,8mm
]
|
|
|
]
|
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Mittauksessa tarvittavat VAIMIUACT ..........ccvoiiviiiiiiiiiiiiiie ettt ettt ete e eetae e e eteeeeeaaeeeeeaaeeeeateseenaaseeenseseenaneeeeareeennnes 17
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Kameravalvonnan suunnitteluohje SVK testitaulun kiyttGohje

SVK Tarkistusmenetelma

SVK Testitaulumittaus on kéytdnnollinen menetelmd kameravalvontajirjestelmdn kuvanlaadun
toteamiseksi, sekd asennuksen ja kdyttoonoton ettd jarjestelmdn elinkaaren aikana ylldpitotyon

yhteydessa.
Suunnittelun vaatimukset on esitetty Suomen Vakuutusyhtididen Keskusliiton julkaisemassa

Kameravalvonnan suunnitteluohjeessa.

Mittauksessa tarvittavat valmiudet
Mittaus voidaan tehdd kamerapaikka- ja kamerakohtaisesti erikseen (asennus) tai samassa tarkastus- tai
tarkistustapahtumassa perékkiin tai rinnakkaisesti.

Perusvalmiudet:
1. jérjestelmin laitteet asennettuna kayttokuntoon
suunnittelu- ja vaatimusdokumentit, esim. kamerapistetaulukko ja tasopiirustukset

2.
3. testitaulu(t) ja sille teline(et)
4. jarjestelmin tallennin jolla ndyte voidaan heti tai myohemmin tulostaa; tai valittoméan ndyton

tosiaikaiseen tarkasteluun perustuva mittauspoytikirja
5. valaistusolosuhteet suunnitelman mukaisena

Testaus

Taulun sijoitus

Taulu asetetaan kamerasta katsoen etdisimpdin kohtaan, jossa K120, K50, tai K10 —alue ja —kaari on
madritelty tasopiirustuksessa. K-alue on kameran syvyysterdvd sektori. Taulua voidaan kéyttda
pystysuunnassa. Jos katselukulma on suuri, yli 30°, voi taulua kallistaa vastaavasti kameran

katselusuuntaan.

Tasokaavio
" K-kaari PAL:
4 K120 <2 m -
:" KSO < 4)8 m K120 Syvyysalule
:, K10 <24 m
l """""""""""""" 13|

Kuva 1 Kameran sektori tasokaaviossa ja katselukulma
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Kameravalvonnan suunnitteluohje SVK testitaulun kiyttGohje

DVR:n datandyt6lla —H . >I

3—_ Videomonitorin naytolla
I‘- Alipoikkeutetun videomonitorin ndytolld -underscan |

Kuva 2 K120-, K50- ja K10- taulujen sijainteja monitorin kuva-alassa

i
e b
A
= A
kuvaleveyden geometriavirhe
laajakulmaisella optiikalla
kameran sijaitessa lahelld korkealla
Kulkualuekohteen suositus:
Taulun ylareuna korkeudella 1700| +/-100

kameran kuvaleveys = max 2000 korkeudella 1700
- monitorin ja DVR:n ndytén kuvautuminen ~ 1800...2000

Kuva 3 K120 tarkempi asemointi

18 (22)



Kameravalvonnan suunnitteluohje SVK testitaulun kiyttGohje

Tulkinta

Tallentimesta tulostetaan ndyte esimerkiksi normaalilla laser-tasoisella mustavalko- tai
varikirjoittimella.

Tulostusasetus

Naytteen tulkintaa helpottaa, jos tulostusméérittelyksi valitaan tulostinresoluutio 96 pixel / 7, jolloin
2CIF- tai 4CIF —kokoinen kuva tulostuu ldhes A4-kokoon. 2CIF-kokoinen originaali suositellaan
tarkastelun helpottamiseksi korjattavaksi 4:3 —muotoon, pystysuunnassa kaksinkertaiseen kokoon
(formatoidaan 200% pixel-kokoa).

Tulkinta

Jos palkkirivin viivaparit koko leveydeltddn ja korkeudeltaan toistuvat mustavalkoinformaatioltaan
tarkasteltuna virheettomaisti, so palkkien méddrd ja geometria on kiistattomasti tunnistettavissa, on
tarkistustulos hyviksytty (viarimoiree haittaa mutta ei esté tulkintaa):

K120-palkit

K50- palkit

TR & : I H Ak - jos kuvakoko on selvésti liian pieni voi néky& haamupalkkeja
joiden lukumaiiré on osittain virheellinen, talldin vertailulla
eri tavalla toistuvaan pystypalkistoon havaitaan ettd kuvanto
on haamutoistoa liian pienestd kuvakulmasta johtuen

- jokaisen pystypalkin on toistuttava kuvassa tunnistettavasti |
koko pituudeltaan, vaakapalkeissa voi olla osittaista Kell-
virhettd ( palkkiryhmé on harmaa), huonoin hyvéksyttidvé kuvanto:

TARKASTUSTAULU12  XCIF-4CIF kuvakoolle
K120 < lanmolanloveys 1,88m->  viivqari: 49+49m

pikselditymisen ja signaaliylityksen tarkastelua

e =

et i T ]

....................... l e

|

Kuva 4 tulkintaohje
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Kameravalvonnan suunnitteluohje SVK testitaulun kiyttGohje

Esimerkkeja:

Kuva 5 Ovipiste on tarkoitettu K50 kaarelle, kuvasektori on sidddetty vaatimuksen mukaisena
leveytend

Kuva 6 Hylitty K 50. Kuvattu alue on liian leved K50-kuvaksi tarkoitetussa ovipisteessa

Kuva 7 hylitty K120

Hylatty tulos

Kameran objektiivin polttovélid on pidennettdvd kunnes tulos on hyvéksyttdvad. Vaihtoehtoisesti,
ndkymén sektorin kaaren jdddessd vaadittuihin valvontatarkoituksiin ndhden vajaaksi, on lisattdva
toinen kamera valvotulle alueelle.

Liite 1 K120 & K50 taulu

Liite 2 K10 taulun osa-alue — koko taulu saadaan yhdistaméllé kaksi osa-aluetta koko alueeksi
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TARKASTUSTAULU 1/2

2CIF - 4C1FE kuvakoolls, .

K120 <- kuva-alan leveys 1,86 m ->

vitvapari: 4,9 +4,9mm

K50 <- kuva-alan leveys 4,47 m --> viivapari: 11,8+ 11,8mm

10

11
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tarkastustaulu 2/2
2CIF/ACIF-kuvakoko

K10

<- kuva-alan leveys 22,4m ->
viivapari: 59 + 59 mm
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